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Abbildung 3.6. Links: Minimalphasiges System. Rechts: Allpasshaltiges System
nach Spiegelung der Nullstellen. Bild nach (von Griinigen, 2001).

Dies geht nur, wenn Pole und Nullstellen reell sind, oder wenn sie in konjugiert
komplexen Paaren auftreten, da dann fiir ein solches Paar (hier am Beispiel
einer Nullstelle)
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